VEX GO

10 — Robotické rameno — tfidéni a presun disku
(oCni senzor, elektromagnet)




Zadani

= sestav robotické rameno dle navodu

" paprogramuj rameno podle zadani

= odzkousej sv(ij model

= prezentuj svoji praci pred ostatnimi zaky
= diskutuj nad rGznymi reSenimi
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Konstrukce robotického ramene

Sestav robotické rameno podle navodu, ktery najdes zde:

S

@ https://content.vexrobotics.com/vexgo/pdf/builds/robot arm/Code Robot Arm 2Axis Rev9.pdf

= pfi konstrukci postupuj presné podle navodu
= dbej na spravné zapojeni kabeld
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https://content.vexrobotics.com/vexgo/pdf/builds/robot_arm/Code_Robot_Arm_2Axis_Rev9.pdf
https://content.vexrobotics.com/vexgo/pdf/builds/robot_arm/Code_Robot_Arm_2Axis_Rev9.pdf

Zadani 1

Vytvor program tak, aby:
" rameno robota identifikovalo a presunulo jeden barevny disk na konkrétni misto
podle barvy
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Rozpoznani zeleného disku a presun — reseni

= Rozpozndni zeleného disku a jeho presun vlevo o 90 stupnd

https://education.vex.com/stemlabs/sites/default/files/2020-
12/Robot%20Arm%20Lab%205%20Pt1.mp4

= Pfidani bloku pro rozhodovani
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https://education.vex.com/stemlabs/sites/default/files/2020-12/Robot%20Arm%20Lab%205%20Pt1.mp4
https://education.vex.com/stemlabs/sites/default/files/2020-12/Robot Arm Lab 5 Pt1.mp4

cekej dokud nenastane = nalezlo oko objekt?

nastay magnet *+ na zapnuto *

am nahoru * o© @ stupfia »

base = vpravo * o @ stupfid »

dold * o @ stupfia =

nastav magnet + na vypnuio =

otof am *

otof base = vievo + o @ stupfiti »

cekej dokud nenastane nalezlo oko objekt?
kdyZz = zaznamenava oko zelenou * 7 . fak

magnet * na zapnuto *

vpravo * o @
doli * o @

nastay magnet *+ na

otoé base -




Vytvor program tak, aby:
" rameno robota identifikovalo a pfesunulo tfi barevné disky na konkrétni misto
podle barvy
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Rozpoznani a presun rtznych barev disku — reSeni

https://education.vex.com/stemlabs/sites/default/files/2020-
12/Robot%20Arm%20Lab%205%20Pt2.mp4
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https://education.vex.com/stemlabs/sites/default/files/2020-12/Robot%20Arm%20Lab%205%20Pt2.mp4
https://education.vex.com/stemlabs/sites/default/files/2020-12/Robot Arm Lab 5 Pt2.mp4
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zaznamendva oko  zelenou *

nastav magnet * na zapnuto *

nahoru * o @ stupfili =
base » vpravo * 0 @ stupfil =
dold » o @ stupfili =

nastav magnet *+ na vypnuio w

vievo ¥ u@ stupfl *

oloé  base ¥

zaznamenava oko  modrou *

nastay magnet * na zapnuto *

nshoru * o @ stupfill =
base * vievo * o @ stupril =
doli =
nastay magnet * na

otoé  base w

nastawy magnet * na zapnuto *

nahoru * o @ stupfid »
vpravo * o @ stupfiti =

dall -
nastaw magnet *+ na vypnuto =

otof base w




= Co muze detekovat senzor odi ve tridé?

= Jak upravite projekt, pokud budete chtit, aby vSechny tfi barvy skoncily na stejném misté?

=  MdzZete svymi slovy vysvétlit, jak robotické rameno pouZivalo podminky a podminéné
prikazy ke tridéni disk(?

= Jaké dalsi predméty by mohla roboticka ruka tridit?

= Co jste udélali, abyste ve svém projektu provedli zmény?

= Jaké strategie vyuzila vase skupina k vyreseni ukolu?

= Jak si vedla vase skupina pfi praci?

= Co bylo naro¢né a co bylo uspésné ve vasem kédu?

=  Co byste udélali jinak? Co byste udélali stejné?

= Proc si myslite, ze jste byli Uspésni? Co fungovalo ve vasi skupiné dobre?

= Jak vaSe skupina zvladala vyzvy béhem soutéze?

= Jak se vaSe skupina béhem ukolu stridala?
Na ¢em byste ve své skupiné chtéli zapracovat nebo pristé zmeénit?
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