Rally robot
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Rally robot

Pomticky:
o roboticka stavebnice VEX EDR
o pocitac s programem VEX Coding Studio
o Cerna lepici paska
o kartony

o metr

Vyukovy material je zaméren na seznameni's dalkovym ovladanim robota pfi jizdé v prostoru a pfi jizdé
vyznacenou drahou. Dale se vénuje tvorbé ovladaciho programu pro autonomni jizdu robota
vyznacenou drahou. Pfi pouZivani tohoto vyukového materidlu doporucuji mit dostatecny volny

prostor na podlaze ucebny k vyznaceni zavodni drahy.
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Rally robot

Vyukovy material se vénuje stavbé Rally robota z robotické stavebnice VEX EDR. Dale navrhem
a realizaci zavodni drahy pro zavody Rally robotd. Ovladanim robota pfi prijezdu zdvodni
drahou a vyuZiti programu pro pocitani otacek motord.
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Stavba Rally robota

Pro stavbu Rally robota vyuZijeme roboticky set VEX EDR V5 Classroom Starter Kit. Pfi stavbé
robota postupujte podle jednotlivych stavebnich boda.

Seznam konstrukénich dilkd pro stavbu robota:

3x- 2x2x2x20 U-Channel

2x- V5 Smart Motor

2x- Angle 2x2x14x20

1x- V5 Battery Cable

e 3x- 300mm V5 Smart Cable

2x- 4in Shaft .

8x - High Strength Shaft Insert

4x - Bearing Flat .
1x- V5 Robot Brain

G

4x-0.375 in Spacer 4x - 0x2 Connector Pin
4x- 1 Post Hex Nut Retainer w/ Bearing Flat .
14x - 8-32 Nut
2x-0.5in Spacer o
6x - 4 Post Hex Nut Retainer 1x- V5 Radio

12x - Rubber Shaft Collar
16x - 8-32 x 0.375 in Screw

2x- 8-32x 0.5 in Locking Screw

2x- 4 inWheel 2x- 4 in Omni Whee! 2x- 8-32 x 1.5in Locking Screw 1x- V5 Battery

2x- V5 Battery Clip
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2x- 8-32 Nut

2x-8-32x 0.375in Scraw

2x - 4 Post Hex Nut Retainer

2x - 2x2x2x20 U-Channel

1x- Angle 2x2x14x20
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2x-8-32 Nut

2x-8-32x0.375in Screw

2x - £ Post Hex Nut Retainer

1x- Angle 2x2x14x20
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2x- 8-32 Nut

2x-8-32x0.375in Screw

2x - 4 Post Hex Nut Retainer

1x- 2x2x2x20 U-Channel
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2x- 8-32 Nut

2x-8-32x0.375in Screw

2x- 1 Post Hex Nut Retainer w/ Bearing Flat
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2x-8-32x0.375in Screw

2x- 1 Post Hex Nut Retainer w/ Bearing Flat
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2x - Rubber Shaft Collar

2x- Bearing Flat

2x-4in Shaft
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1x-8-32x0.5in Screw

1x- V5 Smart Motor




1x-0.5in Spacer

1x-8-32x 1.5in Screw
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1x - Step 6 Sub-Assembly

2x- Bearing Flat
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1x-8-32x0.5in Screw

1x- V5 Smart Motor
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1x-0.5in Spacer

1x-8-32x 1.5in Screw



x-0.375in Spacer

2x - Rubber Shaft Collar

1x- 4 inWheel

2x - High Strength Shaft Insert
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1x-0.375in Spacer

N

x - Rubber Shaft Collar

1x- 4 inWheel

2x - High Strength Shaft Insert




1x - Rubber Shaft Collar

1x- 3 in Shaft
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©
1x-0.375in Spacer
2x - Rubber Shaft Collar [ R

1x- 4 in Omni Wheel

2x - High Strength Shaft Insert
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1x - Rubber Shaft Collar

1x- 3 in Shaft




1x-0.375in Spacer

2x - Rubber Shaft Collar

1x- 4 in Omni Wheel

2x - High Strength Shaft Insert
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4x-8-32 x 0.375in Screw

4x-8-32 Nut

2x- V5 Battery Clip
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1x- V5 Radio

2x-8-32x0.375in Screw
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4x - 0x2 Connector Pin

1x- V5 Robot Brain
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1x- V5 Robot Battery
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1x- Battery Cable

3x- 300mm V5 Smart Cable

Takto vypada sestaveny model Rally robota.

¢ porty.

z

i€ na spravné po

TIP: Nezapomente ptipojit konektory vod

0
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Programovani Rally robota
K programovani robota vyuZijte prostredi programu VEX Coding Studio.
1)

V pfiloze naleznete pfiloZzeny soubor programu pro ovladani Rally robota pomoci dalkového
ovladani. Program je vytvoren v programovacim jazyce C++. Nahrajte program do robota a
vyzkousejte jeho ovladani pfi volné jizdé.

O

T TIP: PtiloZenyg soubor programu se jmenuje rally_robot.vex

2)

Pro jizdu Rally robota nejprve navrhneme zavodni drdhu. Zmérte rozméry sestaveného robota
a poznamenejte si je.

Prostor pro zdpis rozmért robota
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Dale zmérte rozméry volného prostoru v ucebné, kde je mozné vytvorit zavodni drahu.

Rozmeéry a tvar volného prostoru si poznamenejte.

Prostor pro ndkres

Nakres volného prostoru prekreslete na ¢tvereckovany papir, uréete si méritko nakresu. Do
nakresu dokreslete robota. Na obrazku nize je ukazka postupu tvorby planu.

T TIP: PH prekreslovani vyzkousejte riznd méritka, potom vyberte
nejvhodnéjsi.
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3)

Do vytvoreného nakresu na ¢tvereckovaném papiru navrhnéte zavodni drahu pro jizdu Rally
robota. Zakreslete smér prlijezdu robota zavodni drahou. Inspiraci mizete najit na obrazku.
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4)

Navrzenou drahu sestavte ve skute¢ném prostoru v u¢ebné tak, aby odpovidala nakreslenému
navrhu. Pro oznaceny zavodni drahy miZete vyuZit cernou pdasku, pro tvorbu prekazek
kartony.

Vyzkousejte, jestli robot dokaze projet celou drahu. Pfipadné drahu upravte tak, aby robot
zavodni drahu dokazal projet.

o

T TIP: Nezapomeiite vyznalit zalatek zavodni drahy.



PFirucka pro ucitele /

tamy

5)

Ovladaci program zobrazuje na displeji fidici jednotky informace o poctu otacek pravého a
levého motoru. Vyzkousejte a zapiste, kolikrat se oto¢i motory pfi jizdé Rally robota na
vzddalenost jednoho metru. Méreni zopakujte a vysledky porovnejte.
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Porovnejte zaznamenané otacky motoru pfi prdjezdu Rally robota zatackami.

Prostor pro zdpis

6)

Navrhnéte, k ¢emu se da vyuZit zaznam poctu otacek motor( pfi jizdé robota.

Prostor pro zadpis

7)

Usporadejte zavody Rally robotl pfi jizdé zdvodni drahou. Vyzkousejte projet vSechny
navrzené zavodni drahy. Porovnejte své vysledky se spoluzaky.

Prostor pro zdpis
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Co dal délat s Rally robotem?

e \Vytvorte ovladaci program pro Rally robota tak, aby zdvodni drdhu projel sam.

vevs

e Vytvorte narocnéjsi a delSi zavodni drahu a usporadejte zavody Rally robotl

vevys

e \Vytvorte ndrocnéjsi a delsi zdvodni drdhu a usporadejte zavody autonomnich Rally

robotd.



PFirucka pro ucitele /
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[2] VEX EDR: Robo Rally [online]. Innovation First International [cit. 2018-10-15].

Dostupné z: https://education.vex.com/xyleme_content/robo-rally/pdf/robo-
rally.pdf
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Prilohy
ndzev souboru popis

rally_robot.vex Ovlddaci program pro Rally robota
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