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Fotbal robot

Vyukovy material se vénuje stavbé Fotbal robota z robotické stavebnice VEX EDR. Ddle
nacvikem ovladani Fotbal robota pfi jizdé slalomem s mi¢em. A pfipravou a sehrdanim
fotbalového utkani Fotbal robot(.

Roboticky fotbal

o Zjistéte, jaké jsou soutéze ve fotbalu pro roboty.

e Zjistéte, jaka jsou pravidla pro soutéze fotbalu robota.

e Zjistéte, na jakou soutéz ve fotbale robotl se mlzete pfrihlasit.
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Stavba Fotbal robota

Pro stavbu Fotbal robota vyuzijeme roboticky set VEX EDR V5 Classroom Starter Kit. Pfi stavbé
robota postupujte podle jednotlivych stavebnich boda.

Seznam konstrukénich dilkd pro stavbu robota:

3x- 2x2x2x20 U-Channel

Lo

2x- V5 Smart Motor

2x- Angle 2x2x14x20
1x- V5 Battery Cable

e 3x- 300mm V5 Smart Cable

2x-4in Shaft .

8x - High Strength Shaft Insert

4x - Bearing Flat ‘
1x- V5 Robot Brain

4x-0.375 in Spacer 4x - 0x2 Connector Pin

4x- 1 Post Hex Nut Retainer w/ Bearing Flat .
14x - 8-32 Nut

2x- 0.5in Spacer o
6x - £ Post Hex Nut Retainer 1x- V5 Radio

12x - Rubber Shaft Collar
16x - 8-32 x 0.375 in Screw

2x- 8-32x 0.5 in Locking Screw

2x- 4 inWheel 2x- 4 in Omni Whee! 2x- 8-32 x 1.5 in Locking Screw 1x- V5 Battery

G

2x- V5 Battery Clip
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2x-8-32 Nut

2x-8-32x 0.375in Screw

2x - 4 Post Hex Nut Retainer

2x - 2x2x2x20 U-Channel

1x- Angle 2x2x14x20
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2x- 8-32 Nut

2x-8-32x0.375in Screw

2x - £ Post Hex Nut Retainer

1x- Angle 2x2x14x20
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2x- 8-32 Nut

2x-8-32x0.375in Screw

2x - 4 Post Hex Nut Retainer

1x- 2x2x2x20 U-Channel
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2x- 8-32 Nut

2x-8-32x0.375in Screw

2x- 1 Post Hex Nut Retainer w/ Bearing Flat
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2x-8-32 Nut

2x-8-32x0.375 in Screw

-0

2x- 1 Post Hex Nut Retainer w/ Bearing Flat
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® 2X

2x - Rubber Shaft Collar

2x - Bearing Flat

2x- 4 in Shaft
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1x-8-32x0.5in Screw

1x- V5 Smart Motor
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1x-0.5in Spacer

1x-8-32x 1.5in Screw
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1x - Step 6 Sub-Assembly

2x - Bearing Flat
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1x-8-32x0.5in Screw

1x- V5 Smart Motor
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e

1x-0.5iIn Spacer

1x-8-32x 1.5in Screw
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x-0.375in Spacer

2x - Rubber Shaft Collar

1x- 4 inWheel

2x - High Strength Shaft Insert
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-

x-0.375in Spacer

2x - Rubber Shaft Collar

1x- 4 in\Wheel

2x - High Strength Shaft Insert
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1x - Rubber Shaft Collar

1x- 3 in Shaft
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i
1x-0.375in Spacer

2x - Rubber Shaft Collar [ )

1x- 4 in Omni Wheel

2x - High Strength Shaft Insert




1x - Rubber Shaft Collar

1x- 3 in Shaft
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-

x-0.375in Spacer

x - Rubber Shaft Collar

N

1x- 4 in Omni Wneel

2x - High Strength Shaft Insert
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4x-8-32 x 0.375in Screw

4x- 8-32 Nut

2x- /5 Battery Clip
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0

1x- V5 Radio

2x-8-32x0.375in Screw
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4x - 0x2 Connector Pin

1x- V5 Robot Brain
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1x- V5 Robot Battery
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1x- Battery Cable

3x- 300mm V5 Smart Cable

Takto vypada sestaveny model Fotbal robota.

¢ porty.

z

i€l na spravné po

.

Vipojit konektory vod

TIP: Nezapomente p

Q
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Ovladani Fotbal robota
1)

Na podlaze ucebny vytvorte z kuzeld slalom. Umisténi kazdého kuZele oznacte na podlaze
lepici paskou. Také udélejte znacku pro umisténi mice a ¢aru pro start jizdy robota. Na obrazku
je patrné rozmisténi kuzelll a umisténi mice.

TIP: Vzddlenosti mezi kuZely navrhnéte tak, aby vzniklou mezerou

projel robot.

2)

Pomoci délkového ovladani ovladejte Fotbal robota tak, aby pred sebou tlacil mi¢ a spolec¢né
s nim projel slalom a vratil se zpét za startovni ¢aru. Pti kazdém pokusu zméfte Cas jizdy robota
slalomem. Porovnejte své vysledky s ostatnimi spoluzaky.

T TIP: Pred mérenim pokusem si jizdu s robotem natrénujte.

Prostor pro zdpis
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3)

Podle moznosti vyznacte na podlaze uc¢ebny htisté pro fotbal robot(l. Za vyznacenou brankou
vyznacte zonu pro ovladani robotl. Pro hru budete jesté potfebovat mic¢ a casoméfice, ktery
bude méfit ¢as fotbalového utkdni. Vyzvéte své spoluzaky na fotbalovy zapas.

= TIP: Cim Ve prostor pro fotbalové hiisté vyhradite, tim vice

robotu muzete zapojit do hry.
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TIP: Trénujte ovlddani robota p* manipulaci s mitem.

Zakladni pravidla pro fotbalové utkani robota:

Fotbalové utkani se hraje s roboty ovladanymi dalkovym ovladanim. Student ovladajici robota
je ve vyznacené zéné za brankou.

Fotbalové utkani trva presné 5 minut, kdo za tuto dobu vstreli vice gélli do souperovy branky,
vyhral. Pti shodé géll je remiza.

Platny gél je v pfipadé, ze mic¢ prejde celym svym objemem brankovou ¢éru.
Mic se vidy rozehrava ze stredu htisté na pokyn rozhod¢iho, kazdy robot je na své poloviné.

Pokud mate velkou ucebnu, vyzkousejte hru s vice roboty, napriklad 2 na 2 nebo 3 na 3.
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Prostor pro zadpis

4)

Vylepsete a upravte konstrukci robota tak, aby mohl Iépe manipulovat s micem. VylepSeného
robota odprezentujte ostatnim spoluzakiim. Do prezentovani zapojte vSechny ¢leny tymu.

= TIP: Hledejte inspiraci na vylepseni konstrukce Fotbal robota.
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Co dal délat s Fotbal robotem?

e Vytvorte ovladaci program pro Fotbal robota tak, aby slalom z kuzeld projel zcela sam.

e Vytvorte ovladaci program pro Fotbal robota tak, aby mohl sdm hrat fotbal robota.
Rozhodnéte se, jestli chcete hrat jeden na jednoho, nebo s vice roboty na hristi. Podle
toho je nutné upravit ovladaci program pro autonomni chovani robotl pti utoceni a
pfi branéni.

e Upravte konstrukci robota a vytvorte ovladaci program pro robotického brankare.
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Materidly vznikly v rémci projektu ,METODIKA A VZOROVE ULOHY V ROBOTICE (VEX IQ A VEX EDR)“
financovaného z prostfedk( Evropského fondu pro regionalni rozvoj — OP Podnikani a inovace pro
konkurenceschopnost a realizovaného AV MEDIA, a.s. ve spolupréci s Pfirodovédeckou fakultou

Univerzity Hradec Kralové.
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